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TABLE KEY
y = operational, yd = operational but cost prohibitive, y? = feasible but not operational, nf =not feasible, ye= possible if extent is bigger then several pixels.
. Photo . .
Multi-spectral Hyper-spectral Radar Laser |Acoustic Visual
graphy
> o)
Platnform 5 % % 5 % % s S % o 22 § £ 3
~ =
S5 |8|2 |85 = £ £ | s £ E o | 5|5
< 2 n < n 2 < < n < s S
. £ S @
5m, Medium 5 m - 100 m, Coarse 100 m > e - e 3 = g g e c c c
= = o
[ Rl RN % ~ TR g | | ™ot S M o
iy~ i bl Bl B B o =il - ™ N by | | ST
PADNIDN PPy - ol e I S Bl (e Dl I
Cover yd yd y yd yd ye y nf nf nf nf nf nf nf
Exposed Detail y y nf y nf nf y nf nf nf nf nf nf nf
© Clear Cover yd yd y yd yd ye y nf nf nf nf y y? y
g Detail y y | nf [ y [ nf | nf y nf nf nf nf y y? y
9 ; . Cover yd yd y yd yd ye y nf nf nf nf y y? y
£ Submerged | Clear-turbid Detail ync | ync| nf | ync| nf nf y nf nf nf nf y y? y
o Turbid Cover nf nf nf nf nf nf nf nf nf nf nf y y? y
® Detail nf [ nf | nf | nf| nf| nf nf nf nf nf nf y y? y
% Clear Cover y y y yd yd ye y nf nf nf y?? y y nf
-: Detail y y nf y nf nf y nf nf nf y?? y y nf
) ; . Cover yd yd y yd yd ye y nf nf nf y?? y y nf
% Shallow Clear-turbid Detail y y nf y nf nf y nf nf nf y?? y y nf
cu = . Cover nf nf nf nf nf nf nf nf nf nf y?7? y y nf
S - Turbid Detail nf | nf | nf | nf | nf | nf nf nf | nf nf y2? y | v [ nf
2 Clear Cover yd yd y yd yd nf nf nf nf nf y? y y nf
» Detail y y nf y nf | nf nf nf nf nf y? nf y nf
; . Cover yd yd y yd yd nf nf nf nf nf y? y y nf
Deep Clear-turbid - I5 i nf | nf | nf | y | nf | nf nf nf | nf nf v? nf | y | nf
\ . Cover nf nf nf nf nf nf nf nf nf nf y? nf y nf
o
£ Turbid Detail nf | nf | nf | nf | nf | nf nf nf | nf nf y? nf | y | nf
= Cover yd yd y yd yd ye y nf nf y? nf nf nf nf
()
m Exposed Detail nf | nf | nf | nf | nf | nf y nf | nf y? nf nf | nf | nf
T Clear Cover yd yd y yd yd ye y nf nf y? nf y y? y
= Detail nf | nf [ nf [ nf [ nf ] nf y nf [ nf nf nf y y? y
9 ; . Cover yd yd yd yd yd ye y nf nf nf nf y y? y
£ [Submerged |Clear-turbid I 2, nf | nf | nf | nf | nf | nf y nf_ | nf nf nf y | v? | v
o Turbid Cover nf nf nf nf nf nf nf nf nf nf nf y y? y
3 Detail nf nf nf nf nf nf nf nf nf nf nf y y? y
< Clear Cover yd yd y yd yd ye y nf nf y? y?? y y nf
= Detail nf | nf nf | nf nf | nf y nf nf nf y?? y y nf
o . Cover yd yd y yd yd ye y nf nf nf y?? y y nf
()
= Shallow Clear-turbid Iy tail nf | nf | nf | nf | nf | nf y nf_|_nf nf y?? v | v [ nf
o = Turbid Cover nf nf nf nf nf nf nf nf nf nf y?7? y y nf
o 2 Detail nf nf nf nf nf nf nf nf nf nf y?? y y nf
= Clear Cover yd yd y yd yd nf nf nf nf nf y? y y nf
n Detail nf | nf nf y y nf nf nf nf nf y? nf y nf
; . Cover yd yd y yd yd nf nf nf nf nf y? y y nf
Deep Clear-turbid I i nf | nf | nf | y | y | nf nf nf | nf nf v? nf | y | nf
Turbid Cover nf nf nf nf nf nf nf nf nf nf y? y y nf
Detail nf nf nf nf nf nf nf nf nf nf y? nf y nf
Deep Brown yd yd y yd y y nf nf nf nf nf nf nf nf
Water Quality Blue/green yd yd y yd y y nf nf nf nf nf nf nf nf
Shallow Blue/green nf nf nf yd y nf nf nf nf nf nf nf nf nf
Des Brown nf nf nf nf nf y nf nf nf y y nf nf nf
Bathymetry P Blue/green nf nf nf nf nf y nf nf nf y y nf nf nf
Shallow Blue/green yd yd y yd y nf nf nf nf y y nf nf nf
Cover yd yd y yd yd ye y y y y nf nf nf nf
Mangroves Detal yd yd y yd y nf y y y y nf nf nf nf




	Mapping capibility Matrix

